ENCODERS LINEALES INCREMENTALES

Serie MM/MM2

Especialmente disefnado para su aplicacion en
maquinas estandar de hasta 520 mm de curso de
medicion.

Con referencias de maquina Io cada 50 mm y conector incorporado en la
cabeza lectora (excepto serie MMK cuya cabeza lectora incluye cable de

3 metros). El perfil de pequefas dimensiones, 5 mm mas bajo que la serie
M, permite su instalacion en espacios muy reducidos.

Cursos de medicién en milimetros:
40(*) @ 70(*) @ 120 @ 140 @ 170 ® 220 ® 270 ® 320 ® 370 420 ® 470 * 520
(*) En modelos MMT y MM2X.

Caracteristicas generales

Medicién Mediante regla de cristal graduado, de 20 um de paso de rayado
Velocidad méaxima 60 m/min.

Vibracion maxima 39

Fuerza de desplazamiento <5N

Temperatura ambiente de trabajo  0°C...50°C

Temperatura de almacenamiento ~ -20°C...70°C

Peso 0,58 kg + 0,5 kg/m
Humedad relativa 20...80%
Proteccion IP 53 (estandar)

IP 64 (DIN 40050) mediante la presurizacion
de los encoders lineales a 0,8 + 0,2 bar

Cabeza lectora Con conector incorporado (excepto MMKT y MMKX)

Caracteristicas especificas

Precision + 10 um +5pum +10 um +5um
Resolucion 5 um 1 um Hasta 0,1 um
Marcas de referencia Iy Ip cada 50 mm

Senales de salida LM TTL LM TTL diferencial U 1 Vpp
Periodo T de senales de salida 20 ym 4 um 20 ym
Frecuencia limite 50 kHz 250 kHz 50 kHz
Longitud de cable permitida 20m 50 m 150 m
Tension de alimentacion 5V +5%,100 mA (sin carga) ezt KL

(sin carga)
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Dimensiones en mm
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Curso de medicion

Informacion adicional en el manual de instalacion disponible en la pagina web www.fagorautomation.com

Ejemplo Encoder Incremental: MMT-27

Tipo de peffil:

MM/MM2: para espacios muy reducidos
MMK: para espacios muy reducidos, con cable incluido

(*): no disponible para modelo MMK.

Tipo de senal:

¢ T: TTL de resolucion 5 pm
o X: TTL diferencial de resolucion 1 um

e P: Senoidal de 1 Vpp (*¥)

Curso de medicion en cm:

En el ejemplo
(27) =27 cm =270 mm
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ACCESORIOS

Acoplamientos para encoders rotativos

Para encoders de eje saliente

Modelo AF Modelo AC Modelo AL

Caracteristicas especificas

Maxima desalineacion radial admisible

Eﬂ" E 2 mm 1 mm 0,2 mm

Maxima desalineacion angular admisible

@ %L 7 go 50 40

Maxima desalineacion axial admisible

@ %7774]” 7“77% +1,5mm = +0,2mm

Maximo par transmisible 2Nm 1,7 Nm 0,9 Nm
Rigidez en torsién 1,7 Nm/rad. 50 Nm/rad. 150 Nm/rad.
Maxima velocidad de rotacién 12:000 rpm
casquillos AH arandela AD-M
Casquillos de acoplamiento para encoders de eje Arandela para sujecion del encoder rotativo modelos H, HP,
hueco S, SP.

Los encoders de eje hueco van acompafnados de un
casquillo estandar de 6 mm de diametro (& 6).

A +0
384 1,2

Pueden suministrarse también de los siguientes didmetros:
03,04,06,07,08y310mm, 1/4”y 3/8”".

-0,1




